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Constitution matérielle du pilote 5000 

(Schéma électronique, implantation et 

schéma mécanique) 
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Pont en H avec des 

transistors MOS de 

puissance 

Microcontrôleur 

68HC705 

Moteur à courant 

continu 
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Microncontrôleur 
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Vis/écrou 

Tige du vérin 
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Correction  Dossier Technique Pilote 5000         DT4 

Pour une poussée effective de 50N et une course de 230 mm, les temps de déplacement du vérin du 

pilote automatique sont respectivement de 

TP 1800 TP 5000 TP 5500 

13.8 s 10 s 5.5 s 
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